Menu’ robot NXT
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Il robot è composto da quattro tasti principali:
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                                           -un tasto centrale arancione , 

                                                                   che serve per accedere alle varie voci del    menù;

                                                                -due tasti laterali triangolari che hanno la                                        

                                                                 funzione di spostarsi tra le varie voci del menù;                                     

          -un tasto rettangolare che serve per spegnere
 il robot o tornare alla finestra precedente.

All’accensione dell’ apparecchio compare una schermata di dialogo con  6 icone e nella parte superiore dello schermo l’indicazioni della carica della batteria,del modello e delle connessioni attive (bluetooth,usb).
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Le icone rappresentano:
-Files: aprendo questa voce appare l’ elenco di tutte le classi implementate sul dispositivo, selezionando una di queste si apre un sotto-menù di scelta dove si può eliminare la classe, o eseguirla;

-Bluetooth: questa voce serve per gestire la connessione wireless cambiando le impostazioni della connessione. I comandi sono:
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power: accende/spegne il bluetooth;
· search/Pair: serve a cercare gli altri dispositivi attivi, e dopo averli selezionati si può impostare un pin per regolare l’accesso;
· devices: è la lista dei dispositivi conosciuti, e selezionandoli si possono rimuovere;
· visibility: imposta se l’nxt è visibile ad altri dispositivi;
· change PIN: cambia il codice di associazione del dispositivo;
-Sound:questa sezione serve per settare i suoni dell’altoparlante del robot.
 Volume:comprende valori da 0 a 10 corrispondenti al volume del suono .

 Key click:comprende anch’esso valori da 0 a 10 per il suono dei tasti.
System :sistema che regola il settaggio .  

Cosa trovi nella scatola? 
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619 elementi per creare il tuo robot– elementi di costruzione LEGO TECHNIC, ingranaggi, ruote, cingoli e pneumatici.

Vi sono inoltre degli elementi indispensabili,i sensori. Questi sono:

· NXT micro-computer – funziona come il cervello del robot;
· Sensore di contatto – dà al tuo robot il senso del tatto. Rileva quando viene premuto qualcosa e viene rilasciato;
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· Sensore a ultrasuoni – dà al tuo robot il senso della vista; il sensore permette al robot di rilevare la presenza di oggetti. Puoi anche usarlo per far evitare gli ostacoli al robot , misurare distanze e rilevare i movimenti. Misura la distanza in centimetri e in pollici.
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· Sensore di colore – ha tre funzioni: permette al robot di distinguere i colori, il chiaro e lo scuro. Può rilevare sei colori diversi, leggere l’intensità della luce in una stanza e misurare l’ intensità della luce riflessa da superfici colorate. Il sensore può anche essere utilizzato come luce colorata. 
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· Servo motori - danno al tuo robot la capacità di muoversi.
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· Cavi connettori – collegano i motori all’ NXT 







