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Classe 42

GfO
Matematica

Equazioni delle trasformazioni lineari

Isometrie
Identita {X. _
y=y
o X' =X+ p
Traslazioni -V=p&+al { .
Vettore: v =pX+qy y'=y+(
Centro: O (0, 0) {§ z:y
Simmetrie centrali 5
X'=—Xx+ Xo
Centro: C (Xo, { ;
0.0 y'=-y+2y
Asse di simmetria: asse X { X. f X
y=-y
Asse di simmetria: asse Y { § z X
.. . X' =X
Asse di simmetria: y = { :
Y=Y y=-y+2y
Asse di simmetria: X = Xg { § iy X+2X
Asse di simmetria: y = X { X. f y
Simmetrie assiali y =X
Asse di simmetria: y = — x {X. -y
y'=—X
[, 1-m? 2m 2m(
Asse di si S )T e me X reme YT e
sse di simmetria:y=m x +q  2m 1-me 2
Y T rem T rem Y e me
fx'- a2 —b? « 2ab y 2ac
T oaz+bh?t az+bh?’ a2+ b?
i si ia: = 3
Asse di simmetria:ax+by+c=0  2ab a2 _ b2 2bc
\y - a2+b2 X+ a2+b2 y_ a2+b2
Angolo 90° =-y
Centro: O (0, 0) =X
Angolo 180° '=—X
Centro: O (0, 0) '=-y
o Angolo 270° =y
Rotazioni Centro: O (0, 0) —X

Angolo a
Centro: O (0, 0)

=cosax-sinay
sina X +cosay

Angolo a
Centro: C (Xo, Yo)

'=00S o (X — Xo) — Sin o (Y — Yo) + Xo
'=sin o (X — Xg) + €os o (Y — Yo) + Yo
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Omotetie
Rapporto di omotetia k { X' =k x
) Centro: O (0, 0) y'=ky
Omotetie
Rapporto di omotetia k { X' =K (X — Xo) + Xo
Centro: C (Xo, Yo) Y =Kk (y—Yo) + Yo
Similitudini

Similitudini dirette

Rapporto di similitudine k
Centro: O (0, 0)

X'=kcosax—ksinay
y'=ksinax+kcosay

Rapporto di similitudine k
Centro: C (Xo, Yo)

X' =k cos a (X —Xop) — k sin a (Y — Yo) + Xo
y' =ksina (X —Xo) + kcos a (y—VYo) + Yo

Rapporto di similitudine:

5
5
{ ‘=ax-by+e
{
1y
{

k=1 a2+ b2 "=bx+ay+f
Rapporto di similitudine k X'=kcosax+ksinay
Centro: O (0, 0) y =ksinax—-kcosay
similitudini indirette Rappor.to di similitudine k X' =k cos a (X —Xo) + k sin a (Y — Yo) + Xo
Centro: C (Xo, Yo) y' =k sin a (X — Xo) — k cos a. (Y — Yo) + Yo
Rapporto di similitudine: X'=ax+by+e
k =1/ a2+ b2 y=bx-ay+f
Dilatazioni (o contrazioni)
Rapporto h sull’asse X { X. f hx
y=y
) X' =X
Rapporto k sull’asse Y { v =Ky
Rapporto h sull’asse X { X'=h (X —Xo) + Xo
Dilatazioni ASSe: X = Xo y=y
(o contrazioni) Rapporto k sull’asse Y { X' =X
Asse: Y = Yo y' =K (y—Yo) +Yo
Rapporto h sull’asse X e k sull’asse Y { X'=hx
Centro: O (0, 0) y'=ky
Rapporto h sull’asse X e k sull’asse Y { X'=h (X —Xo) + Xo
Centro: C (Xo, Yo) y' =Kk (y—Yo) + Yo
Affinita
Affinita dirette ‘ab‘— d—bc>0 {X':ax+by+e
cd|=ad-Dbe y=cx+dy+f

Affinita indirette

‘ig‘zad—bc<0

{x=ax+by+e
y=cx+dy+f




